REBTIFIBAI;:ACI DE DESENHO VECTORIAL

MUITAS VEZES, EM ARQUITECTURA, TORNA-SE NECESSARIO REALIZAR UM LEVANTAMENTD RAPIDO DE FAGCHADAS. TRATA-SE DE UMA NECESSIDADE QUE, PARA CERTOS FINS E EM CERTOS
CONTEXTOS, PODE NAD JUSTIFICAR A CONTRATAGAQ DE SERVIGDS ESPECIALIZADOS DE TOPOGRAFIA OU FOTOGRAMETRIA. O PROCESSO A SEGUIR PODERA RECORRER A SIMPLES FOTOGRAFIA DIGITAL
COMO FORMA EXPEDITA, COM UM NUMERD MINIMO DE MEDIGAES /N S/TTU. ASSIM SENDD, DUAS ALTERNATIVAS PODEM SER POSTAS EM PRATICA. POR UM LADO FODE REALIZAR-SE UMA RECTIFICAGAQ DA
IMAGEM RASTER SEGUIDA DE VECTORIZACAD, PROCESSO GERALMENTE ADOPTADO. POR OUTRO LADO, E ESSA £ A ALTERNATIVA AQUI APRESENTADA, PODE UTILIZAR-SE DIRECTAMENTE A FOTOGRAFIA
DIGITAL, INSERINDO-A NUM AMBIENTE DE DESENHO ASSISTIDO POR COMPUTADOR, NESTE CASO EM AuUTDCAD, DE MDDD A FROGEDER A suA VEDTDH\ZA@AD E, AFENAS DEFOIS, RECTIFIGANDO O
DESENHO VECTORIAL RESULTANTE (DE UMA OU MAIS IMAGENS). NAD SE ESTA A SUBERIR QUE SE DEVA PREFERIR A ALTERNATIVA APRESENTADA RELATIVAMENTE A PRIMEIRA. CONTUDO, ENTENDE-SE QUE
A SUA DISCUSSAD TEM LUGAR PELAS POSSIVEIS APLICAGOES E VERSATILIDADE NO PROCESSO DE DESENHO QUE A FERRAMENTA A APRESENTAR POSSIBILITA PARA ALEM DA RECTIFICAGAD DE DESENHOS
ELABORADOS SOBRE FOTOGRAFIAS.

A FERRAMENTA CONSITE NUMA ROTINA PROGRAMADA EM AUTDOLISP PARA CORRER NO SDFTWARE AUTDCAD.

FAR-SE-A UMA APRESENTAGAD SUCINTA DO MODELO MATEMATICO QUE ESTA NA BASE DA FERRAMENTA EM DESENVOLVIMENTO SEGUIDA DE DOIS EXEMPLOS ILUSTRATIVOS, £ NAO EXTENSIVOS, DA SUA
APLICAGAO, CONCLUINDO SOM UMA DESCRIGAD SUMARIA DO ESTADD OO DESENVOLVIMENTD DO TRABALHO E PERSPECTIVAS FUTURAS.

0D MODELO UTILIZADD PARA A REDTIFIDAI;&D BASEIA-SE NO TEDREMA DA BEDMETRIA PRDJECTIVA SEGUNDO O QUAL “QUAISRUER LUATRO PONTOS5 NUM PLANO 71 NAO SENDO TRES
COLINEARES, SAO PROJECTIVOS COM QUAISGUER QUATRO PONTOS NUM PLAND 717, NAO SENDO TRES COLINEARES”. ESTE TEQOREMA NAD EXCLUI QUE DS PLANOS 7\ E 7\’ COINCIDAM.

Seuam PUXLYYY, P2(X2,Y2), P3(X3,Y3) € P4(X4,Y4) PONTOS CORRESPONDENTES AO0s ponTos PI'(X1, V1), P2'(X2'V2), P3(X3,X3') e P4(X4.Y4) Nnas cONDIGOES AGIMA DESGRITAS.

Seua Pu(Xn Yn) UM PONTO GENERICO ASSOCIADO AOS PRIMEIROS QUATRO PONTOS, Pu(X#,yi) O PONTO, CORRESPONDENTE AD PONTO FP#, CUJAS COORDENADAS (Xi,Yit) se PRETENDE
DETERMINAR.

E POSSIVEL, ATRAVES DAS PROPRIEDADES DE INVARIANCIA PROJECTIVA, ESTABELECER A SEGUINTE IGUALDADE!
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ESTA IBUALDADE DESENVDLVIDA CORRESPONDE A UMA EEIUAQAEI DO TiIPO:
a¥u+bXu=c

OUTRA EQUARAD DO MESMO TIPO PODE SER OBTIDA PERMUTANDO NDS DETERMINANTES DA ESQUERDA DOIS PONTOS RQUAISRUER, POR EXEMPLO /’l £ P3, £ NOS DETERMINANTES DA
DIREITA OS PONTOS CORRESPONDENTES, 1STO E, as PonTos Pl' £ /3', PERMITINDO ASSIM O CALCULD DAS COORDENADAS PRETENDIDAS.
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UBTENGAD DE ALGADO A PARTIR DE VECTORIZAGAO DE FOTOGRAFIAS
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DETENI;;D DE AXONDOMETRIA A PARTIR DE ALGADO E CORTE

NESTA FASE INICIAL DE DESENVOLVIMENTO DO TRABALHO, A ROTINA APENAS AGE SDBRE A ENTIDADE LINHA. COMD PERSPECTIVAS FUTURAS DE DESENVDLVIMENTO, PRETENDE-SE
QUE ESTA FERRAMENTA POSSA VIR A AGIR SDBRE OUTRAS ENTIDADES COMO DO CiRCULO, ELIPSE E SPLINE.

DO PONTO DE VISTA DA APLICAGAO PRETENDE-SE FAZER A COMPARAGAO ENTRE UM LEVANTAMENTO DE FACHADA DE UM EDIFICIO REALIZADO COM A APLICAGAO DESTA ROTINA E OUTRO
REALIZADO RECORRENDD A OUTRAS TECNICAS, POR EXEMPLO TOPOGRAFICAS OU FOTOGRAMETRICAS, PARA AVALIAR O DESEMPENHO E PRECISAO OBTIDOS.
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